
After 

離れた現場のロボット状態を確認できるので 

ダウンタイム削減！出張半減！ 

SP5000／GP4000 ロボットHMI導入 

Before ⇔ After 

Before 

製品の詳細は裏面をチェック！ 

現場に行かなくても、ロボットの異常状態が確認できるので 

ダウンタイム削減！出張日数が半減！ 

SP5000／GP4000 ロボットHMIを使用すると SP5000／GP4000 ロボットHMIを使用すると 

ロボットがエラーで停止！状態が分からず復旧できない・・・。 
対応するために各工場へ出張すると、時間&コストがかかる。 

アラーム画面 ジョブ表示画面 

遠隔監視システムも安く・簡単に構築可能！ 



も 
 

も 
 

システム構成 

復旧時間を短縮！設備の稼働率アップに貢献！ 
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装置設置先 
（現場） 

SP5000/GP4000シリーズ 

インターネット 

ロボットHMI画面 

※完全定額制のみ 

VPN接続 

ご担当者様 
詰所／オフィス 

閉域網 
モバイルネットワーク 

M2M 
ネットワーク 

Ethernet 

RS-232C/485 
Ethernet 

アラームの確認 運転状態の把握 

特殊なロボット教育を 
受けていないスタッフ 
も状態を確認できます 

マニュアルがなくても 
アラームの内容が確認 
できます 

ロボットの運転状態を 
一覧で確認できます 

状態の確認 メンテナンス 

    

メンテナンス時期、 
パラメータなどが確認 
できます 

ロボットとタッチパネル表示器を接続すると、かんたんに詳細な情報を入手できます。 

タッチパネル表示器用に、以下の作画不要の専用画面を無償で提供します。 

・安川電機DX100/DX200/FS100用画面 http://www.proface.co.jp/yaskawa/ 
・デンソーウェーブRC7M/RC8用画面   http://www.proface.co.jp/denso/ 


